BUZZER

u2

JpP2 o1 14 +5V
K b mot+ 2 \(SI;AA 0 Nll;l)_'d: 13 sens ‘W
H o mot- 3 @ 12 PWM moteur R1
) 2P 2| O2A 2 ENA =3 +5V
= 1B % PHB
5 828 a ENB 10 cmd_buzz - U1
HEADER 2 5V 6| Y 9 5V
Vin  VCC
[l PSS I R3 | R4 . 8
C4 Cc2 g 1k < 1k 2 Ifr?+ Vgﬁ( 7 clk_adc
F— DRV8835 — 2 - data_out g gzti adc
JP3 100n —T_O 100n o1 gnd  csn
MCP3201
1p I cls .
i 100n mep3201
= {
HEADER 2 0 = 100n
JP1
cs N L data_adc
0 OO ; i o clk adc
sens 9 C cmd_buzz
PWM moteur S 6 p INTERFACE VERIN
ey d 7 8§ p—=o |
d9 10p -0

HEADER 5X2





